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Typenschlussel

STOGRA Schrittmotoren sind in einem Baukastensystem aufgebaut. Dies erméglicht eine groRe Vielfalt an

Standardmotortypen und eine hohe Flexibilitat fur kundenspezifische Lésungen.

SM

.18

56 -
Optionen
87
Serie 88 PaRfeder vorne (nur SM 87 / SM 88)
N .
107 siehe Seite 6 — Palfedern
168 w zweites Wellenende
(nicht in Verbindung mit Drehgeber)
1
2 WN zweites Wellenende mit Palfeder
Lange 23
F Scheibenfeder vorne (nur SM 56)
n24
WF zweites Wellenende mit Scheibenfeder
Typ (nur SM 56)
" metrisch M . .
Vv Vakuumausfihrung bis 10-6 Torr
Zoll J (Motoren sind nicht ausgegast)
2 Rundflansch | SRF
B Haltebremse
Anschiuf
E50 Drehgeber 2 x 50 Impulse/U.
2 Litzen L
Rundstecker Drehgeber
abgewinkelt X H200 2 x 200 Impulse/U.+ Nullimp.
Rundstecker
Y Drehgeber
erade
g H500 2 x 500 Impulse/U.+ Nullimp.
Klemmkasten
(ohne Angabe) PE X Planetengetriebe
PR x (x=Ubersetzung; z.B. PE8 oder PR8)
Strom in A/Ph
X 1 Sonderausfiihrung
je nach Motortyp Z x (Nr. x wird von STOGRA
siehe elektrische bis vergeben)
Daten 12
" nicht fiir Serie 56 2 nicht fir Serie 168
Beachten Sie bitte, nicht alle Méglichkeiten sind kombinierbar!
Alle Motoren werden standardméaRig ohne Kabelverschraubung geliefert!
Kabelverschraubungen missen separat bestellt werden (siehe Seite 39).
Alle Motoren mit Stecker werden standardméBig ohne Gegenstecker geliefert!
Gegenstecker miissen separat bestellt werden (siehe Seite 22).
Allgemeine Motorspezifikationen: Bestellbeispiele:

= * 3% Schrittgenauigkeit bezogen auf 1.8° Schrittwinkel, nicht aufaddierbar

= Betriebstemperatur -30°C bis 80°C (kurzfristig bis 100°C) bei Standardausfihrungen
= |solierstoffklasse F nach VDE 0530

= Spannungsfestigkeit 1800 Veff (Serie 56: 1000 Veff)

= hohe axiale und radiale Lagerbelastung moglich

= RoHs konform nach Richtlinie 2002/95/EG

= Schutzart Motoren:
IP55: mit Klemmkasten / IP41: mit LitzenanschluR / IP68: in Sonderausfiuihrungen

SM 56.2.18J3E50 PES8

SM 87.1.18ML3

SM 88.3.18MX8BH200

SM 107.2.18M12BE50 PE4
SM 168.2.18M12
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Abmale

Litzenausfiihrung

LS

Litzenldnge ca. 300mm

Klemmkastenausfiihrung

L4

D2 1 - -- - - —
©
=]
1.5 ! !
L7
L2
L3 L6
L1
- o
Schrittmotor D1 -0.05 | D2 -0.02 | D3 -0.02 D4 DS D6 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 5 5
033
22k
Serie Typ M| J M| J M| I | M| +0.5 | 0.5 +05 |
SM 56.1.18 108 76 90 | 50
M20
56 SM 56.2.18 38.1 6.35 6.35 66.5 | 53 | 565 | 134 | 21 | 102 | 116 | 76 | 565 | 5 X
15
SM 56.3.18 162 130 | 144 | 104
SM 87.1.18 137 855 | 137 | 60.5
SM 87.2.18 10 10 169 175 | 169 | 92.5 M20
87 73 9.52 9.52 99 65 | 86 315 86 | 55 X
SM 87.3.18 (12 (12)" 201 1495 | 201 | 1245 15
SM 87.4.18 233 181.5 | 233 | 156.5
SM 88.1.18 145 935 | 145 | 68.5
9,52
SM 88.2.18 12 12 177 125.5 | 177 | 100.5 M20
88 73 9.52 99 6.5 | 86 315 86 7 X
SM 88.3.18 (10)” (10)" 209 157.5 | 209 |132.5 15
SM 88.4.18 241 189.5 | 241 |164.5
SM 107.1.18 12 | 127 170 | 32 | 11 89.5
10
SM 107.2.18 238 161 139.5 M20
107 60 |55.54 12.7 | 1275|1255 | 85 | 108 108 | 9 X
SM 107.3.18 16 | 15.87 288 | 50 | 211 189.5 15
12
SM 107.4.18 338 261 239.5
SM 168.1.18 268 179 M20
168 180 24 19 215 15 | 168 50.5 192 | 17 X
SM 168.2.18 343 254 15

' Serie SM 87 als Sonderausfiihrung auch mit 12 mm Welle bzw. Serie SM 88 mit 10 mm Welle lieferbar
M = metrisch

J = Zoll

Alle Angaben in mm
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6 | PalRfedern und Scheibenfedern

Serie SM 107 und SM 168 beinhalten standardmaRig eine Palifeder an der vorderen Motorwelle (nicht im 2. Wellenende).

Bei der Serie SM 87 und SM 88 ist dies eine Option, die nach dem Bestellschlissel mit »N« angegeben werden mul3.

Bei Serie SM 56 ist es die Option »F« Scheibenfeder.

Die Option »N« ist bei der Serie SM 56 nur als Sonderausfihrung méglich.

. Palkfeder
PafRfeder DIN 6885 T1 Schrittmotor DIN 6885 T1
Typ A
Serie Typ M J SRF bxhxl a Ya
SM 56.1.18
56 SM 56.2.18 / 0 0 A2x2x12 3 3
b a " - SM 56.3.18
SM 87.1.18 bis 310
l SM 87.2.18 A3 x3x15
87 0 0 0 6 15
h T SM 87.3.18 ab @12
T SM 87.4.18 A x4x15
SM 88.1.18 bis 210
SM 88.2.18 A3 x3x 15
88 0 0 0 6 15
SM 88.3.18 ab @12
SM 88.4.18 BRERTE
SM 107.1.18
SM 107.2.18
107 S S / A5 x 5 x 20 5 5
SM 107.3.18
SM 107.4.18
SM 168.1.18
168 | S / / A8 x 7 x 25 5 5
SM 168.2.18
2. Wellenende
Scheibenfeder DIN 6888 Slhitiatian Scheibenfeder
DIN 6888
S [
— ’4— d
Typ
h /@ t Serie Typ J SRF sxh d c t
SM 56.1.18
56 SM 56.2.18 0 0 2x26 7 7 1.8
SM 56.3.18

/ = kein Standard — Schrittmotor

S = Standard — Schrittmotor standardméafig mit Palfeder

O = Option — Schrittmotor wird standardmaRig ohne Palifeder
bzw. Scheibenfeder geliefert

Bestellbeispiele:
SM 56.2.18J3F

SM 87.2.18M6N
SM 87.2.18M6WN
SM 87.2.18M6NWN

mit Scheibenfeder
mit Palfeder

mit PalRfeder nur im zweiten Wellenende

mit Pal¥feder vorne und im zweiten Wellenende
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Elektrische und mechanische Daten

Gewicht und Tragheits-

Elektrische Daten

Mechanische Daten

. . 2 o © © = 2 2
moment beziehen sich auf s = 3 3 _E = - - S S
i o = S o ¢ <= (5 5 S % %
Standardausfiihrung = © = = €9 £ g &5 e @ @
mit Klemmkasten, i 2 -5 =~ o 235 g O 9 8 8 =
: T o £ 93 £0 £S £= 5 % £ £ £ g _ 2 S
ohne zweites Wellenende 5@ R = sg =5 = o2 22 o8 o5 3
=g N &5 Bs | <L T & E 2 5% Se 5}
Serie Motortyp Ohm mH A A ° Nm Nm kgcm? N N kg
SM 56.1.18 J1 4.75 9 1 1.4
SM 56.1.18 J3 0.72 1 3 4.2 1.8 0.45 0.04 0.125 80 150 0.6
SM 56.1.18 J3.9 0.42 0.64 3.9 5.5
SM 56.2.18 J1.5 3.9 9 1.5 21
56 SM 56.2.18 J2 2.6 5 2 2.8 1.8 0.85 0.08 0.25 80 150 1
SM 56.2.18 J3 1.2 26 3 4.2
SM 56.3.18 J1.5 43 9 1.5 21
SM 56.3.18 J3 1.46 3 3 4.2 1.8 1.25 0.12 0.375 80 150 1.35
SM 56.3.18 J4.6 0.72 1.2 4.6 6.5
SM 87.1.18 M1.6 29 6 1.6 2.3
SM 87.1.18 M3 0.72 1.6 3 4.2 1.8 1.8 0.08 0.65 180 280 1.7
SM 87.1.18 M5 0.28 0.7 5 7
SM 87.2.18 M3.5 0.74 5 Si5 5
SM 87.2.18 M4.6 0.48 1.5 4.6 6.5 1.8 3.6 0.16 1.3 180 280 2.65
87 SM 87.2.18 M6 0.38 1 6 8.4
SM 87.3.18 M3.5 1.1 5 S15 5
SM 87.3.18 M6 0.43 1.7 6 8.4 1.8 54 0.24 1.95 180 280 3.65
SM 87.3.18 M7 0.33 1 7 10
SM 87.4.18 M6 0.55 23 6 8.4
1.8 7.2 0.32 2.6 180 280 4.6
SM 87.4.18 M7 0.42 1.8 7 10
SM 88.1.18 M2 1.88 11.1 - 2
SM 88.1.18 M4 0.5 25 - 4 1.8 3 0.12 1.35 180 280 1.9
SM 88.1.18 M8 0.13 0.75 - 8
SM 88.2.18 M2 3.61 26 - 2
SM 88.2.18 M4 0.74 55 - 4 1.8 6 0.24 2.7 180 280 2.85
SM 88.2.18 M8 0.21 1.5 — 8
88"
SM 88.3.18 M4 1.14 10.9 - 4
SM 88.3.18 M8 0.29 2.6 — 8 1.8 9 0.36 4.05 180 280 3.85
SM 88.3.18 M12 0.14 1 = 12
SM 88.4.18 M4 1.54 22 — 4
SM 88.4.18 M8 0.37 3.55 = 8 1.8 12 0.48 54 180 280 4.8
SM 88.4.18 M12 0.12 1.75 - 12
SM 107.1.18 M4 1) 0.45 4.8 — 4
SM 107.1.18 M6 0.3 1.6 5 7
1.8 5 0.2 4 400 650 43
SM 107.1.18 M8 0.225 1.2 5.7 8
SM 107.1.18 M12 0.1 0.55 8.8 12.5
SM 107.2.18 M4 1) 0.76 9.6 - 4
SM 107.2.18 M8 0.38 24 5.7 8
1.8 9 0.4 8 400 650 7.2
107 SM 107.2.18 M10 0.25 1.6 71 10
SM 107.2.18 M12 0.175 1.15 8.8 12.5
SM 107.3.18 M6 ) 0.56 7.6 - 6
SM 107.3.18 M10 0.38 2.7 71 10 1.8 13 0.6 12 400 650 9.8
SM 107.3.18 M12 0.28 1.9 8.8 12.5
SM 107.4.18 M6 1) 0.68 10.8 - 6
1.8 17 0.8 16 400 650 12.5
SM 107.4.18 M12 0.34 2.7 8.8 12.5
SM 168.1.18 M12 0.18 25 8.8 12.5 1.8 19 0.3 31.2 660 1000 18
168
SM 168.2.18 M12 0.28 5) 8.8 12.5 1.8 38 0.6 64.4 660 1000 23

1) nur mit bipolarer Wicklung

typische Werte
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Serie SM 56 Betriebsgrenzmoment

SM 56.1.18 J1

Betriebsgrenzmoment
INm] T
04 - I = 1.4A/Ph.
e
03 ENTN -
\ ~
ANIEANE
0.2 N ~Le
NC ~
0.1 1 u=60vDC
SM 168 SM107 SM87/88 SM56 U =30VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz400 Schrit/U.
STOGRA Ansteuereinheiten gemessen. 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [t/minjn

gemessen mit 30 VDC

= e e e e gEMESSEN Mt 60 VDC

SM 56.2.18 J1.5

ohne Uberregen
Betriebsgrenzmoment
[Nm]
0.8 1=2.1A/Ph.
NN
N34
K \\
06§t N1,
- N \
AN
A
0.4 S
AVEREEN
N\ S
0.2 aL B
—— -1 Uu=60VDC
U=30VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [t/min]n

SM 56.3.18 J1.5

Betriebsgrenzmoment
] 1=2.1 A/Ph
16 + TelAT
1.2 '|'\~
Y
Y
0.8 AN
\ -
hd -~
0.4 Pl
N
AN AL LT U =60VDC
~C -
U=30VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
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Serie SM 56 Betriebsgrenzmoment

SM 56.1.18 J3.9

Betriebsgrenzmoment
[Nm]
0.4 — & I =4.2 A/Ph.
03 ~ ~ === u=60vDC
™.
0.2
U=30VDC
0.1

Betriebsgrenzmoment
(ied I =5.5A/Ph
B T— . =9. .
04 4+ S

™ ST U =60 VDC

0.3
U=30VDC

0.2

0.1

0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/minjn 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 56.2.18 J2 SM 56.2.18 J3
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
Nm] (ml I=4.2APh
0.8 1 =2.8A/Ph. 0.8 _ =4. .
z o ~ o I~ =
TN " AN ~
0.6 ¥ < 0.6 NC <~
~ N M ~
\ ~ s
\ N ‘\ ~
04 N < 0.4 NC <<
< N Sk
~d ~N =] u=60VDC
02 hEH _ 0.2
— U=60VvDC =~ U=30VDC
U =30VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 ([1/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 ([1/min]n
SM 56.3.18 J3 SM 56.3.18 J4.6
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
16 1 =4.2 A/Ph. 16 1 =6.5A/Ph.
12 fegmars 12 N
B x N ~< C
N I~ T s
0.8 L 0.8 \\\ R
\\ 3 \\ Ss
KNS ~~
0.4 ~ = 0.4 “r=1 U=60VDC
~ =] u=s60vDC U =30 VDC
T —
U=30VDC
4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [t/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
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10| Serie SM 87 Betriebsgrenzmoment

SM 168

SM107 SM87/88 SM 56

Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von
STOGRA Ansteuereinheiten gemessen.

gemessen mit 60 VDC
—— e e JEMESSEN Mt 120 VDC

SM 87.1.18 M1.6

Betriebsgrenzmoment
[Nm]
= | =2.3A/Ph.
1.6 ]
. ~ ~ i
1.2 \\ “Nc -
N
N D
0.8 <
\\\ = ~L
NG F e

04 hk £ U =120 VDC

~—— U =60VDC

0 4 8 12 16 20 24 28

[kHz] 800 Schritt/U.

0 2 4 6 8 10 12 14

[kHz] 400 Schritt/U.

ohne Uberregen 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 87.2.18 M3.5 SM 87.2.18 M4.6
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
=l | = 5A/Ph. 1 =6.5A/Ph.
4 35 4
|
3 << o 3 =4d<
<L ¥ N =
\\ T~ q S -
2 b 3 2 \\\ Fs L
N 1-4- =1t=] u=120VvDC
1 U=120VDC
1 < 1 ~—
T~ U =60VDC
U=60VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 87.3.18 M3.5 SM 87.3.18 M6
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
Nml S~ nNml o~
I\ * I = 5A/Ph. NSk | = 8.4 A/Ph.
4 N A 4 N
N ~
\ \ N
\ > N\ ~
\ N \\ ~ ~
3 ~J 3 \ ~
S~ i AN S
\ N AN <
~ ~ nd
2 N < 2 \\\ <
<1 U=120VDC
1. I
1 i 1 ~
N~ U=120VDC U =60VDC
T—
— U =60 VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
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Serie SM 87 Betriebsgrenzmoment

SM 87.1.18 M5

Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
1 =4.2 A/Ph. 1 =7 A/Ph.
1.6 1.6
[ oss)s =<
; S NS ==
fe 1. e
12 L 2 == =|-=|- |- 4 U=120VDC
~d T~~~
s E—"
0.8 1=~-4 u=120VvDC 0.8 — U=60VDC
™~
—
04 U=60VDC 0.4
4 8 12 16 20 24 28 [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/minjn 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/minjn
SM 87.2.18 M6 SM 87.4.18 M6
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
1 =8.4 A/Ph. | = 8.4 A/Ph.
4 8
3 < s 6 ===
- N o \\N ~
\\ b = ~| b ~
2 N S~ 4 \\ ~
N -4 u=120vDC N\ ~
\\ S~ ~
N <L
T— ~ o
1 ™ U=60VDC 2 =~ L
[~ =1 u=120vDC
—
—T—] U=60VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 87.3.18 M7 SM 87.4.18 M7
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] NS - [Nm]
/ N[~ 1=10A/Ph. - I =10 A/Ph.
4 N\ << 8
N hES
AN I
N ~
3 << 6 =<
N ~d o N |~ -
N i N S
2 ™ =y u=120vDC 4 >
N SNl
\ ~ - - -
1 1 u=60VDC 2 “==-1 u=120VDC
~1
U =60VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
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12| Serie SM 88 Betriebsgrenzmoment

SM 168

SM107 SM387/88 SM 56

Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von
STOGRA Ansteuereinheiten gemessen.

Rechteck-Bestromung

- == = = = == Rechteck-Bestromung
eseesssssssssssssscsscsses Sinus-Bestromung

SM 88.2.18M2

SM 88.1.18M2

Betriebsgrenzmoment
[Nm]
4 = I =2,0A/Ph.
bipolar
3 1=24A A -
N
N
N
2 K\ '-\\
\‘ \\
‘\
1 o
~ — 120V ]
<1 <
-24v =60V

0 4 8 12 16 20 24 28
0 2 2 6 8 10 12 14
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [imin]n

[kHz] 800 Schritt/U.

[kHz] 400 Schritt/U.

SM 88.2.18M4

Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
- 1=2,0 A/Ph. 1 =4,0 A/Ph.
8 ! 8 ;
bipolar bipolar
i
6 6 _
—L1=24A r 1 I‘—4,8A
) ST |
N 4 P
\ \\ .
[y AN [N
N
N N hl
2 N NC 2 N 120V
S aN T 24V ~ 60V —
< 120V e
> 60V = — F=F
3 T =
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 88.3.18M4 SM 88.3.18M8
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] | L = N
= ] . =40 AP, | S _l l I = 8,0 A/Ph.
8 —11=48A ] bipolar 8 1=9,6A bipolar
R\ \\ “ \\\
N
6 v 6 5 xQ
AN £ * N
\ N\ N
4 N 4 x Ne
N ~
AN N Fe 120V
~N
2 F24V \s 120 2 ~ § T~
N ~ .| 60V
<160V —_ ~=J_
. | 24y T
R \
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n




SM 88.1.18M4
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Serie SM 88 Betriebsgrenzmoment |13

SM 88.1.18M8

Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
4 1=4,0 A/Ph. 4 1 =8,0A/Ph.
bipolar bipolar
3 1=48A 3 I=9,6A
~ \\
s S —
2 T 2 = =
N T~ N — _|
* ~ 1 ~ 120v| |
Sv T 120V < ]
~J ~— - -
L <= 60V il 1 60V
= 24v. T 24V
|
4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 2'0 24 28  [kHZ] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 88.2.18M8 SM 88.4.18M8
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
N N
i | = 8,0 AP, i =80 APh.
8 bipolar 16 bipolar
1=9,6A
51 1=9,6A 12T
L~
— \ \\
~ AY
4 = ] 8 ¢ \\
I~ I \ \
N ~_120V S N
2 S B — 4 . 120V
= <— 60V
el . - - - \\
=24V == 24V S — =
| \ -I-
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 88.3.18M12 SM 88.4.18M12
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] \ [ ] (Nm]
‘ U 1=12,0 A/Ph. 1=12,0 A/Ph.
8 ! I=14,4A bipolar 16 =] bipolar
B
M N
5 12 I=144A
6 K ~N |
—
~. N \
4 L 120V 8 A N
~ \
i s -~ T — A N
2 I & Leov 4 IS 120V
TS <=0V =
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
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14| Serie SM 107 Betriebsgrenzmoment

SM 107.1.18 M6
Betriebsgrenzmoment
[Nm]
4 1 =7 A/Ph.
\‘,\‘
G NG
N I~
3 N( <
2 SN =~1 U=120VvDC
I
1 .|'-1 s ™ U =60 VDC
SM 168 SM107 SM 87/88 SM 56
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von o 2 4 6 8 10 12 14  [kHz]400 SchrityU.
STOGRA Ansteuereinheiten gemessen. 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
gemessen mit 60 VDC
— o e e e JEMESSEN Mt 120 VDC
gemes SM 107.2.18 M8
ohne Uberregen
Betriebsgrenzmoment
INm] = o
| =8 A/Ph.
8 F
NS
R \ N
6 N N F
N\ ~ [
\ |
4 X RS
2 ] u=120vDC
T—
U =60VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 107.3.18 M10
Betriebsgrenzmoment
[Nm]
E | =10 A/Ph.
16 :
I
|. __..i'“
12 L o
N et
Sl .
8 ANEHEEN
N, M
NC <L
4 Tt~ ]
~ =1 Uu=120VDC
N U =60 VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n




SM 107.1.18 M8
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Serie SM 107 Betriebsgrenzmoment

SM 107.1.18 M12

Betriebsgrenzmoment

I =8 A/Ph.

[Nm]
4 oo

; <

N
5 NC <L
N ~ ]
A

2

4 U=120VvDC

—

U=60VDC

0 4 8 12 16 20 24 28

[kHz] 800 Schritt/U.

Betriebsgrenzmoment
[Nm]
1=12.5 A/Ph.
4 ool
I~ TR -

3 I~ S~k

™~ “r~] u=120vDC
2 U =60VDC
1

0 4 8 12 16 20 24 28

[kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 107.2.18 M10 SM 107.2.18 M12
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
1 =10 A/Ph. 8 1=12.5 A/Ph.
8 ot === <
. S~ K N~
M 3 1 S
6 \ = ~ 6 = ~ ~
Iy N \\ Ne o
e N <<
4 NC << 4 =] u=120vpC
N S~ <L
U=120VDC
2 [~ 2 ~
~ U =60VDC
= u=60VDC
0 4 8 12 16 20 24 28 [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28 [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 107.3.18 M12 SM 107.4.18 M12
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
il 1=12.5A/Ph fmd ¥ 1=12.5A/Ph
16 o ' 16 4 - '
N
12 12 \\ R
Nt ~ o
< N\
AN ~ N T
8 N < 8 <
AN ~[a N S ;
\ d = ~ h ad 3
4 e 4 1 =1 u=120vDC
~] U=120VDC ~__
—T———1 u=60VDC U =60 VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n

15
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16 | Serie SM 87 Betriebsgrenzmoment mit WSE xx.230AC

SM 168

SM 107

SM87/88

SM 56

Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von STOGRA Ansteuereinheiten WSE xx.230AC gemessen (mit 320VDC)

Rechteck-Bestromung

i e e e e RECHEECK-Bestromung mit 20% Uberregen (Boost)

SM 88.1.18M2 mit WSE 04.230AC

Sinus-Bestromung

SM 88.2.18M2 mit WSE 04.230AC

Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
4 il 8 =
1=2,4A i
|~ i [ 1=28A
3 =14 I=2A 5 6
=~ o 1=2A F
AN —~—1~L_]
T~ =~
2 e 4 eSS
[ [1=2A —— [ 1=2A ]
—] U=320VDC [
1 2 ™~ U =320VDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 88.3.18M4 mit WSE 04.230AC SM 88.4.18M4 mit WSE 04.230AC
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] ] [Nm]
8 F 1 [ >3l=48A 16
N R [ =
,l‘_4‘A \\\\ | | 4,8A‘
feeeed N I
6T 1=4n N S o I=4A
N S
= \\\ N |
4 ™ 8 \-.,
— 1=4A
== U =320VDC
2 4
—
1§ U=320vDC
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 ([1/min]n 0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n




SM 168

SM 107

SM37/88

SM 56

STOGRA ANTRIEBSTECHNIK GMBH www.stoegra.de Schrittmotoren Katalog 2016

Serie SM 88 Betriebsgrenzmoment mit WSE xx.230AC 117

Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von STOGRA Ansteuereinheiten WSE xx.230AC gemessen (mit 320VDC)

Rechteck-Bestromung

i e e e e e RECHEECK-Bestromung mit 20% Uberregen (Boost)

SM 88.1.18M2 mit WSE 04.230AC

Sinus-Bestromung

SM 88.2.18M2 mit WSE 04.230AC

Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] [Nm]
4 . 8 =
1=24A I
|~ i [ 1=28A
3 =< I=2A £ 6
=] I I=2A F
\L St ~ T ./‘/~ ~ ‘
T~ S~
2 - 4 eSS
[ [1=2A ~—] [ 1=2A ]
—] U=320VvDC —
1 2 ™~ u=320vDC
0 4 8 12 16 20 24 28 [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 88.3.18M4 mit WSE 04.230AC SM 88.4.18M4 mit WSE 04.230AC
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] ] [Nm]
8 =~ \I =48A 16 -
—~<"v - d
,l‘_4‘A \\\\ 7I—4,8A‘
e e \
N NET N S S ELY)
“~ )
N f
) ] N,
— 1=4A
= U =320VDC
2 4
—
1 U=320vDC
0 4 8 12 16 20 24 28

0 2 4 6 8 10 12 14

300 600 900 1200 1500

1800 2100

[kHz] 800 Schritt/U.
[kHz] 400 Schritt/U.

[1/min] n

0 4 8 12 16 20 24 28

0 2 4 6 8 10 12 14

300 600 900 1200 1500 1800 2100

[kHz] 800 Schritt/U.
[kHz] 400 Schritt/U.

[1/min] n
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18 | Serie SM 107 Betriebsgrenzmoment mit WSE xx.230AC

SM 168

SM 107

SM87/88

SM 56

Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von STOGRA Ansteuereinheiten WSE xx.230AC gemessen (mit 320VDC)

Rechteck-Bestromung

i e e e e RECHEECK-Bestromung mit 20% Uberregen (Boost)

SM 107.1.18M4 mit WSE 04.230AC

Sinus-Bestromung

SM 107.2.18M4 mit WSE 04.230AC

Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
LV il it s S S U] il i e I
4 [ [ | Sa1=48A 8 | | 11=48A
L 1=4A AENE =2 A .
[ - ~d |
frosadeensad N I=4A
3 4 1=4A 6 N
U = 320VDC N
- N
2 4
fﬂ .
i i i U = 320VDC
1 L 2 FH‘
1
1
0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U. 0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] 800 Schritt/U.
0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U. 0 2 4 6 8 10 12 14 [kHz] 400 Schritt/U.
300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n 300 600 900 1200 1500 1800 2100 [1/min]n
SM 107.3.18M6 mit WSE 06.230AC SM 107.4.18M6 mit WSE 06.230AC
Betriebsgrenzmoment Betriebsgrenzmoment
[Nm] } } [Nm] o
ar S L I=T72A
16 — d 16 = ’ ks
1=6A — 11— s s
= - 3
1=72A ] AN |
A i AN |’
12 s ' ] 2 IET Y S N
N N
JTEER . If . 1=6A - R
N F
T~~~ —
4 = U =320vDC 4 U = 320VDC

0 4 8 12 16 20 24 28

0 2 4 6 8 10 12 14
300 600 900 1200 1500 1800 2100

[kHz] 800 Schritt/U.
[kHz] 400 Schritt/U.

[1/min] n

0 4 8 12 16 20 24 28

0 2 4 6 8 10 12 14

300 600 900 1200 1500 1800 2100

[kHz] 800 Schritt/U.
[kHz] 400 Schritt/U.

[1/min] n
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Serie SM 168 Betriebsgrenzmoment

SM 168.1.18M12

Betriebsgrenzmoment
[Nm]
16 I =12.5A/Ph.
ST
12 4.7 SR .
N TR L
8 ~ ~] u=240VDC
4 ' U =120 VDC
SM 168 SM 107 SM87/88 SM 56
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 [kHz] 800 Schritt/U.
Samtliche Kurven wurden unter Verwendung von 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 [kHz] 400 SchrityU.
STOGRA Ansteuereinheiten gemessen. 0 150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350  [t/min]n

— e e e e e e JEMESSEN Mt 120 VDC
gemessen mit 240 VDC
ohne Uberregen

SM 168.2.18M12

Betriebsgrenzmoment
[Nm] \
32 | I=12.5A/Ph.
\i _
24 4N
B \ ~ e
N\ AN ]
N ~Te
16 \ S
N NS
8 = U = 240 VDC
U =120VDC
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 [kHz] 800 Schritt/U.
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 [kHz] 400 Schritt/U.
0 150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350  [1/min]n
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Schrittmotorbestromung

—==------"= Rechteck — Bestromung
(Vollschritt / mit Uberregen)
beide Phasen mit Nennstrom (bipolar)

""""""""""" Sinus-/Cosinus — Bestromung
(ohne Uberregen)
mit Spitzenwert = Nennstrom (bipolar)

z.B. SM 88.2.18M8
mit Nennstrom 8 A/Phase bipolar

I [A] Rechteck-Bestromun
Phase 1/ ung
8,0

//Sinus-Bestromung

. 9]
O o 3’6W7’2

IA]
Phase 2

8,0 /\
1,8 3,6 5,4\-7,2 9[°]

0 0,9
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Schrittmotoren mit Hohlwelle | 21

Serie SMH 88 Serie SMH 107

Litzenausfuhrung

- -]
—
-~
S~ 07 15
L2 L
» )
10 N 70 S - P
Klemmkastenausfiihrung i) ‘ S ;
AT P
@ O

0 25-0.02
017 +0.3

43 L
I
31.5 L1
. L1+1 L2+1 - L+1
Serie Typ [mm] [mm] Serie Typ [mm]
SMH 88.1.18M ... 112.5 87 SMH 107.1.18M ... 140
SMH 88.2.18M ... 144.5 119 SMH 107.2.18M ... 190
SMH 88 SMH 107
SMH 88.3.18M ... 176.5 151 SMH 107.3.18M ... 240
SMH 88.4.18M ... 208.5 183 SMH 107.4.18M ... 290
Alle Angaben in mm Alle Angaben in mm
Typenschliissel
SMH[].[]. 18M[] [] []
88 I Optionen
Typ P
107 w zweites Wellenende
1 Kundenspezifische Ausfiihrung
2 . “
Lange Z x (No. x wird von STOGRA
3 vergeben)
4
Anschluf8 Strom in A/Ph
Litzen L 2
Rundstecker abgewinkelt X bi je nach Motortyp
Rundstecker gerade Y 1': — siehe elektrische Daten
Klemmkasten (ohne Angabe)

Bestellbeispiele: SMH 88.2.18ML4
SMH 107.3.18M12

Elektrische und mechanische Daten sowie Betriebsgrenzmomentkurven sind bei Serie SMH 88 wie bei Serie SM 88 (siehe Seite 7
und Seiten 12 bis 13) und bei Serie SMH 107 wie bei Serie SM 107 (siehe Seite 7 und Seiten 14 bis 15).
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22 | Schrittmotoranschlisse

Anschliisse Standardmotoren Serie SM 87, SM 88 und SM 107

Wicklungen bipolar parallel Wicklungen bipolar seriell Farbbelegung der Litzenausfuhrungen
SM 56/87/107...L..
braun 1 blau 5 1 braun blau 5 [~ 1 = braun
Phase 1| 2=weil
3 = schwarz
schwarz 3 gelb 7 3 schwarz gelb 7
| 4 =rot
2 weil} grau 6 2 weil} grau 6 __
5 = blau
4 rot grin 8 Phase 2 6= grau
4rot 8 grn Klemmkasten Klemmkasten 7= ge_l_b
|8 =grin
SM 87/107/168....... SM 87/107/168....... PE = gelb-griin
Wicklungen bipolar parallel Wicklungen unipolar Farbbelegung der Litzenausfiihrungen
SM 88...L..
1/2 braun 5/6 blau 1 braun blau 5
R 1/2 = braun
Phase 1 [3 | 4 = schwarz

3 schwarz

5/6 = blau
Phase 2 [7/8=ge|b

3/4 schwarz 7/8 gelb

Klemmkasten

PE = gelb-grin

Anschliisse Motoren Serie SM 87, SM 88 und SM 107 mit Bremse und Drehgeber E50

Phase 2 Phase 1 Phase 2 Phase 1
Phase 2

Bremse

Phase 1 24VDC

Schutzleiter
. PE Bremse
Sehutier T (PE) Drehgeber Schutzleiter 24VDC
(PE) Drehgeber
SM 87/88/107 ...B SM 87/88/107 ...E50 SM 87/88/107 ...BE50
Schrittmotor mit Bremse Schrittmotor mit Drehgeber E50 Schrittmotor mit Drehgeber E50 und Bremse

Die Wicklungen der Typen SM ...B , SM ...E50 und SM ...B E50 sind bipolar parallel verschalten.
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Schrittmotoranschlisse

Anschliisse Motoren Standardserie SM 56, Motoren SM 56 mit Bremse und Drehgeber E50

Schutzleiter
(PE)

Schutzleiter
(PE)

Drehgeber
E50

Phase 1

Drehgeber
E50

Bremse

Phase 1 Phase 2 Phase 1 Phase 2 Schutzleiter Phase 2 Schutzleiter Phase 2
(PE) (PE)
Bremse
24VDC
SM 56 ... SM 56 ...B SM 56 ...ES0 SM 56 ...B E50
Schrittmotor mit Klemmkasten Schrittmotor mit Bremse Schrittmotor mit Drehgeber E50 Schrittmotor

Die Wicklungen der Typen SM ..

mit Drehgeber E50 und Bremse

.B, SM ...E50 und SM ...B E50 sind bipolar parallel verschalten. Die Litzenbelegung der Motoren

SM 56...L.. ist identisch mit der Belegung der Litzenversion der Motoren SM 87 / SM 107 auf Seite 20.

Anschliisse Motoren Serie SM 56, SM 87, SM 88 und SM 107
mit Drehgeber H200/H500 und Bremse

Schutzleiter

(PE)
Drehgeber
H200 / H500

+
0] IS] 2] [0]+sv
o IS 12| |0|B
Phase 1 5 8 g % 8 g
310| IS (@] |0
Phase 2 40 1S 2! |0 gND
nc—{0] 18] |@]_|0}—schirm

(

®

nc = nicht belegt

Schutzleiter
(PE)

Drehgeber
H200 / H500

Phase 1

Phase 2

Bremse
24VDC

Schutzleiter
(PE)

22

S

IS
%

Drehgeber Phase 1 Phase 2

H200 / H500

nc = nicht belegt

Bremse
24\VDC

Schutzleiter
(PE)

Phase 2

Phase 1

Drehgeber
H200 / H500

nc = nicht belegt

SM 56 ...H200/H500
Schrittmotor mit
Drehgeber H200 / H500

SM 56 ...B H200/H500
Schrittmotor mit
Drehgeber H200 / H500
und Bremse

SM 87/88/107...H200/H500
Schrittmotor mit
Drehgeber H200 / H500

SM 87/88/107...B H200/H500
Schrittmotor mit

Drehgeber H200 / H500

und Bremse

23
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Schrittmotor mit Anschlissen Uber Stecker

Schrittmotoren mit Anschliissen iiber Rundsteckverbinder Serie SM ...X und SM ...Y

STOGRA Motoren SM 56, SM 87, SM 88 und SM 107 sind optional mit Anschliissen {iber robuste Industrie-Rundsteckverbinder
M23 erhaltlich.

Die Optionen »Drehgeber« und »Bremse« sind standardmafig maoglich, wobei Drehgeber und Bremse jeweils einen eigenen
Stecker haben.

StandardmafRig gibt es Versionen mit abgewinkelten Steckern Serie SM ...X... und mit geraden Steckern Serie SM ...Y...
(der Stecker fur den Bremsenanschluf} ist immer gerade).

SM 56.3.18JX4,6B E50 mit
abgewinkelten Rundsteckern
Serie SM .. X...

SM 56.2.18JY4,6 mit
geradem Rundstecker
Serie SM ...Y...

SM 87.2.18MX6 mit
abgewinkeltem Rundstecker
Serie SM .. X...

SM 87.2.18MY6 E50 mit
geraden Rundsteckern
Serie SM ...Y...

Alle am Motor montierte Stecker haben Stiftkontakte. Die bendtigten Gegenstecker haben Buchsenkontakte.

Steckergehause fiir die Anschliisse Motorphasen und Drehgeber sind aus Metall (Zink-Druckgufd mit vernickelter Oberflache).
Die Steckerschutzart ist IP67. Die Gegensteckern sind EMV-geeignet und ein Kabelschirm kann aufgelegt werden.

Der Stecker fiir die Bremse ist aus Kunststoff, die Schutzart ist ebenfalls IP67.

Bestellbeispiele (siehe auch Typenschliissel Seite 4):

SM 56.2.18JX3 E50 (mit abgewinkelten Steckern und Drehgeber E50)

SM 87.2.18MX6B (mit abgewinkelten Steckern und Bremse)

SM 87.1.18MY3 H200 (mit geraden Steckern und Drehgeber H200)

Die Gegenstecker (Buchsen) sind nicht im Lieferumfang enthalten und missen seperat bestellt werden.

Bostols, | Cagensiocker | Gogenstecker | Metor, | Drehasher o | Bromse | UV Lovareoin |, K00
GS X X X X 7—-12 mm
GS XL X X 7 —12 mm
GSY X X 7—-12 mm
GS YL X X 7 —-12 mm
GS XE X X 5-10 mm
GS XLE X X 5—-10 mm
GSYE X X 5-10 mm
GSYLE X X 5—-10 mm
GS XB X X 5—-10 mm

Die Gegenstecker bei den Anschliissen fiir Motorphasen und Drehgeber bestehen jeweils aus einem Montagesatz aus
Steckergehause, Buchseneinsatz und Anschluf3pins (Buchsen).
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Schrittmotor mit Anschlissen Uber Stecker

Schrittmotoren mit Anschliissen iiber Rundsteckverbinder Serie SM ...X und SM ...Y

A
A
B

(nur H200/H500)
(nur H200/H500)
ND

8 =5-24VDC (bei E50)
8 = 5VDC (bei H200/H500)

9,10, 11,12=n.c.

B
I
T

N o s W N -
"

1
@

Phase2+
Stecker Motor Stecker Drehgeber E50 und H200/H500 Stecker Bremse
25
\
C T 68
| F i
15 100
< o " —
< 7_|
g
o =5
SM ...Y..
mit SM ...Y..
GSY mit SM .. X..
GS X mit
GSY
MaB A
SM...Y und SM...Y und SM...X und
Gegenstecker gerade Gegenstecker abgewinkelt Gegenstecker gerade
SM 56 119 112 90
SM 87 152 145 123
SM 88 152 145 123
SM 107 176 167 145

MaR A beinhaltet die Abmale Stecker und Gegenstecker, aber ohne Kabel.
Maf B hangt vom Motortyp und den Optionen (mit/ohne Bremse, Drehgeber) ab.

25
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Schrittmotor Anschlissen Uber Stecker

Schrittmotor mit Stecker nach Mil-C-5015 Reihe SM ... Z257

STOGRA Motoren sind optional mit den in der Industrie weit verbreiteten Stecker nach dem Standard Mil-C-5015 erhéltlich.
Am Motor montierter Stecker fiir Motoranschliisse (Phasen und Schutzleiter):

MS3102R GroRe 14s, 5 polig, Steckerausfiihrung (MS3102R14s-5P)

Passende Gegenstecker sind u.a. Typen MS3101, MS3106, MS3108 jeweils GrofRe 14s und 5-polig, Buchsenausfiihrung
Beispiel: MS3106R14s-5S

Bei Option Bremse:

Am Motor montierter Stecker fiir eine integrierte Bremse: MS3102R GroRRe 10s, 2 polig, Steckerausfiihrung (MS3102R10s-4P).
Passende Gegenstecker sind u.a. Typen MS3101, MS3106, MS3108 jeweils Grofte 10s und 2-polig, Buchsenausfiihrung
Beispiel: MS3106R10s-4S

Die Gegenstecker (Buchsen) sind nicht im Lieferumfang enthalten.

Die Motoren missen mit der Erweiterung »Z257 « bestellt werden.
Bestellbeispiel: Motor SM 88.2.18M8B 2257

Schrittmotoren Serie SM 56 mit 9-pol. D-Sub-Stecker

SM 56...2154 mit D-Sub Stecker SM 56...E50 mit D-Sub Stecker 2159 SM 56... mit D-Sub Stecker 2182

Fir die Reihe SM 56 gibt es Sonderversionen mit Motor- und Drehgeberanschliissen uber 9-polige D-Sub Stecker bzw. Buchsen.
Es gibt drei verschiedene Varianten, die in den oberen Bildern dargestellt sind.

Bei allen Varianten sind die Optionen »Bremse« und »Drehgeber E50« mdglich.
Bei der Ausfiihrung ohne Drehgeber und ohne Bremse hat der Motor einen D-Sub-Stecker (Stift) fur die Motoranschliisse
(Phasen + PE). Bei der Option Encoder E50 und Bremse kommt jeweils ein eigener D-Sub-Anschluf® (Buchse) hinzu.

Alle D-Sub Stecker / Buchsen sind 9-polige D-Sub-Standardausfiihrungen.

Bei der Z182-Version darf der maximale bipolare Phasenstrom 4,2A nicht Gberschreiten (SM 56.1.18J3,9 und SM 56.3.18J4,6
sind nicht mit D-Sub-Steckerausfilhrungen Z182 erhaltlich, bzw. nur als Sonderversion mit Spezial-D-Sub-Steckern).

Im Motorstillstand sollte bei der Motoransteuerung eine Absenkung des Phasenstroms auf 50% eingestellt sein.

Bestellbeispiele: SM 56.1.18J3 Z154, SM 56.2.18J2B E50 Z159, SM 56.3.18J1,5 E50 Z182
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Schrittmotor Sonderversionen | 27

Schrittmotoren fiir erweiterten Betriebstemperaturbereich - Option Z80 und Z240

Bei allen STOGRA-Standardmotoren ist der spezifizierte Betriebstemperaturbereich -30°C bis 80°C dauerhaft (kurzfristig 100°C).
Diese max. erlaubte Temperatur darf an der Motoroberflaiche (gemessen am Statorrohr — hinterer Bereich vor Klemmkasten)
nicht tGberschritten werden. Welche Motortemperatur im Betrieb erreicht wird, hangt von diversen Faktoren ab:

z.B. Motorbestromung, Drehzahl, Umgebungstemperatur, Einschaltdauer, Beliiftung, Warmeabgabe an andere Korper, ...

Fir extreme Anwendungen bietet STOGRA Motoren mit erweitertem Betriebstemperaturbereich an:

Typ Temperaturbereich
Z240  -30°C bis 100°C (kurzfristig bis 120°C)
Z80 -30°C bis 120°C (kurzfristig bis 130°C)

Bestellbeispiele: SM 87.2.18M6 2240, SM 88.1.18M4 Z80

STOGRA bietet auch weitere Varianten an, z.B. firr Tieftemperaturanwendungen bis -50°C. Bitte fragen Sie hierzu bei uns an.

Wellenanpassungen fiir STOGRA Schrittmotoren Serien SM 87 und SM 88 - Option Z8 und Z200

Die Serie SM 87 hat in der »M«-Version (metrische AbmafRe) standardmafig einen Wellendurchmesser von @10mm (MaR D2 in
der AbmalRzeichnung auf Seite 5). Die Serie SM 88 hat standardmaRig den Wellendurchmesser von @12mm.

Optional sind die Motoren SM 87 und SM 88 mit folgendem Wellendurchmesser (Mall D2) erhatlich:
SM 87 mit @12mm: Bestellbezeichnung SM 87... M...Z8 (z.B. SM 87.2.18M4,6 Z8)
SM 88 mit @10mm: Bestellbezeichnung SM 88... M...Z200 (z.B. SM 88.2.18M8 Z200)

Auch andere kundenspezifische Wellenanpassungen sind maglich.

MetallabschluBdeckel fiir STOGRA Schrittmotoren Serien SM 87 und SM 88 - Option 248

StandardmaRig werden die Serien SM 87, SM 88 und SM 107 mit einem AbschluRdeckel aus Kunststoff geliefert.

Optional kdnnen diese Serien jedoch mit einem MetallabschluRdeckel (Aluminium) geliefert werden.
Dieser Metalldeckel kann z.B. fiir den kundenseitigen Anbau von externen Drehgebern bei Motoren mit zweitem Wellenende
verwendet werden.

Bestellbeispiel: SM 87.3.18M3,5W 248

Vakuumkompatible Motoren Serien SM ... V und SM ... V Z138

Fir Vakuum- und Reinraumanwendungen bieten wir unsere
vakuumkompatiblen Reihen SM ...V und SM ...V Z138 an.
Spezifikationen:

= Vakuum bis 10-6 Torr

= blanke Statoroberflache

= vakuumkompatibles Sonderkugellagerfett
= bei Litzenversionen mit Teflonlitzen

= Metallabschlufdeckel

= Motoren sind nicht ausgegast!

Bestellbeispiel: SM 87.3.18M6V

Bei der Option Z138 wird die Motoroberflache zusatzlich
galvanisch vernickelt (Rostschutz fir den blanken Stator).
Bestellbeispiel: SM 87.3.18M6V Z138

Diese Optionen sind erhétlich fiir alle STOGRA-Motorreihen.
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28 | Schrittmotor Sonderversionen

IP68 Motor - Z9 und 2177

L1

L4 (mit zweitem Wellenende) (L5)

L2 L3
L6

R N | N P L U - — ==

.'_._.
|
|
|

| 1 Abmale 29/ Z177

) .. . ) . mm L1 L2105 | L3205 | L4005 | L5+0.5 L6
Alle Serien der STOGRA Motoren sind optional in

der Schutzart IP68 ? lieferbar Motortyp
SM 56.1.18 108 79.8 81.3

Die Motoren werden unter Wasser mit einem Druck
von 1 bar getestet (dies entspricht einem Betrieb in SM 56.2.18 134 17.2 105.8 107.3 9.5 5
10m Wassertiefe).

SM 56.3.18 162 133.8 135.3

Typische Einsatzgebiete fiir IP68 Motoren sind aus- SM 87.1.18 137 90 o7

ser Unterwasser z.B. auch Anlagen im AuRenbe-

reich oder in der Lebensmittelindustrie, bei denen Sttt il 97 122 = 13 15

die Motoren mit Wasser abgespritzt werden. SM 87.3.18 201 154 161

Die Moto'ren beinhalten spezielle Dichtungen und SM 87418 233 186 193

Sonderteile (z.B. Sonderflansche).
SM 88.1.18 145 98 105

Die Optionen »Bremse« und »Drehgeber« sind bei

- SM 88.2.18 177 130 137

den IP68 Motoren moglich. o7 13 15

SM 88.3.18 209 162 169

IP68 Motoren missen mit der Erweiterung »Z9« in
der Typenbezeichnung bestellt werden. SM 88.4.18 241 194 201
Bestellbeispiel: SM 87.2.18M6 E50 Z9

SM 107.1.18 170 32 111 116
Generell empfehlen wir IP68 Motoren mit zu- SM 107.2.18 238 161 166
satzlicher Sonderlackierung als Rostschutz M 107318 288 % » 16 22 9
zu bestellen (siehe auch unten Z119 und Z177). e
Bestellbezeichung flir Z9 und lackiert: Z177 SM 107.4.18 338 261 266

% IP68 nach DIN 40050/ENB0529/IEC529 bzw. IP58 nach VDE0530-Teil5/EN60034-Teil5/IEC34-5
Motoren mit Speziallackierung als Rostschutz Z119 / 2177

Samtliche STOGRA Motoren sind optional mit Sonderlackierung lieferbar.
Die komplette Motoroberflache wird dabei zweimal grundiert und zusatzlich
mit einer Speziallackierung versehen. Dies gewahrleistet einen dulRerst
widerstandsfahigen Schutz der gesamten Motoroberflache gegen Korrosion.

Typischerweise werden Motoren in IP68 (siehe oben Z9) oder Motoren in

IP55 (Standard-Klemmkastenausflihrung) fir den Lebensmittelbereich in
lackierter Ausfiihrung bestellt.

Lackierte Motoren in IP55 (Standard-Klemmkasten) missen mit dem Zu-
satz »Z119« bestellt werden. Bestellbeispiel: SM 87.2.18M6 E50 Z119

Lackierte Motoren in IP68 Ausfiihrung (siehe oben »Z9«) miissen mit dem
Zusatz »Z177 « bestellt werden. Bestellbeispiel: SM 87.2.18M6 E50 2177

Motoren in seewasserfester Ausfithrung sind als weitere Sonderver-
sion lieferbar (bitte fragen Sie hierzu bei uns an).
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Zuordnungstabelle Schrittmotor-Ansteuereinheit | 29

Folgende Tabelle zeigt mdgliche Kombinationen von Schrittmotoren und passenden Ansteuereinheiten
(siehe Katalog Schrittmotor Leistungsverstarkerkarten sowie Schrittmotor-Positioniersteuerungen SERS).

SE z.i.u .. z.B. SE 800.06.85 V33 z: Schrittzahl 200, 400, 500, 800, 1000 oder P05
zZ i u
i: Strom/Phase 01 Abis 12 A
SERSiu .. z.B. SERS OiG'ELS Vo4 ESO u: Versorgungsspannung 24 VDC bis 240 VDC

Die entscheidenden Parameter in der Bezeichnung der Ansteuereinheit fiir die Zuordnung zu einem Schrittmotor sind i und u.

O = passende Kombination

SE z.03.24 / SERS 03.24
SE z.03.60 / SERS 03.60
SE z.04.24 / SERS 06.24
SE z.04.85/ SERS 06.85
SE z.04.120 / SERS 06.120
SE z.06.24 / SERS 06.24
SE z.06.85/ SERS 06.85
SE z.06.120 / SERS 06.120
SE z.08.85/ SERS 12.85
SE z.08.120 / SERS 12.120
SE z.12.85/ SERS 12.85
SE z.12.120 / SERS 12.120
SE z.12.240 / SERS 12.240

WSE / WSERS 08.80
WSE / WSERS 04.230 AC
WSE / WSERS 06.230 AC

0O | SEz0224/SERS 0224
0O | SEz.02.60/SERS 02.60

SM 56.1.18 J1
SM 56.1.18 J3
SM 56.1.18 J3.9 ] O |
SM 56.2.18 J1.5
Serie 56 SM 56.2.18 J2 O [}
SM 56.2.18 J3 O [} [}
SM 56.3.18 J1.5 | [}
SM 56.3.18 J3 O [} 0
SM 56.3.18 J4.6 a O O O

O |0 | WSE/WSERS 04.80

O
O
m]

O
O

Oo(o|o|o|o

SM 87.x.18 M2 " O O O O
SM 87.x.18 M4 " O O O |
SM 87.1.18 M1.6 o O
SM 87.1.18 M3 o O O
SM 87.1.18 M5 o O O
SM 87.2.18 M3.5 O O O
Serie 87 SM 87.2.18 M4.6 o O O
SM 87.2.18 M6 o O O
SM 87.3.18 M3.5 O o o
SM 87.3.18 M6 o O O
SM 87.3.18 M7 o 0
SM 87.4.18 M6 o O O
SM 87.4.18 M7 o o

Oo(o|jo|o

Ojo|o|jo|jo|o|o|o|(o

SM 88.x.18 M2 " O O O O O O
SM 88.x.18 M4 " O O O O O O
Serie 88 SM 88.x.18 M8 " o o O |
SM 88.3.18 M12 o o
SM 88.4.18 M12 o O
SM107.1.18 M4 m]
SM107.1.18 M6 o o O a
SM107.1.18 M8 o O O o
SM107.1.18 M12 o O
SM107.2.18 M4 m]
SM107.2.18 M8 o O |
Serie 107 | SM107.2.18 M10 o o
SM107.2.18 M12 o O
SM107.3.18 M6 ]
SM107.3.18 M10 o O
SM107.3.18 M12 o O
SM107.4.18 M6 ]
SM107.4.18 M12 o o O
SM 168.1.18 M12 o o O
SM 168.2.18 M12 o o O

Serie 168

" SM 88.x steht fir SM 88.1, SM 88.2, SM 88.3 und SM 88.4
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30 | Schrittmotor mit Getriebe, Drehgeber und Bremse

STOGRA-Schrittmotoren sind mit verschiedenen Zusatzen lieferbar:

Abmessungen

metrisch oder Zoll
Sonderausfiihrunge

Permanentmagne

. 2x 50 Impulse/lUmdrehung, 5 bis 24 VDC Sfl
H200: 2 x 200 Impulse/Umdrehung + Nullimpuls Oberflachen-Speziallack
H500: 2 x 500 Impulse/Umdrehung + Nullimpuls = Schutzart bis IP68
Details Drehgeber siehe Seiten 36 bis 37 * Kundenspezifische Sonderversio

Getriebeoptionen:

Die auf den folgenden Seiten beschriebenen Planetengetriebe Serie PE und Serie PR sind optional zusammen mit den Schrittmo-
toren in lackierter Ausfiithrung Z119 erhaltlich (siehe Seite 26).

Bestellbezeichnung z.B. SM 87.2.18M6 PE40 2119

Getriebe der Serie PE sind optional in der Schutzart IP65 lieferbar.

Das Getriebe ist hier besonders abgedichtet, die Getriebeabgangswelle sowie die Pallfeder sind aus rostfreiem Nirosta-Stahl.

Die Bestellbezeichnung zusammen mit dem Motor ist z.B. SM 87.2.18M6 PE40 Z9.

Die Bestellbezeichnung bei zusatzlicher Ausfihrung mit Speziallackierung gegen Rostschutz ist z.B. SM 87.2.18M6 PE40 2177
(siehe hierzu auch Seite 26).

Getriebe der Serie PE sind auch in abgebwinkelter Ausfiihrung (Winkelgetriebe Serie WPE) erhaltlich.
Prazisionsgetriebe Serie PLN mit Getriebespiel 3 bis 5 Winkelminuten sind ebenso mit STOGRA Schrittmotoren erhltlich.

Detailiertere Informationen zu den Getriebeserien WPE und PLN erhalten Sie bei uns auf Anfrage.
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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 56 PE

Schutzart:  IP54 Motortyp Linge L3 = 1 Tragheitsmoment
Abtriebswellenlager: Kugellager (ohne Getriebe)
Max. zul. Axialkraft: 600 N peogen auf mm kgem®
Max. zul. Radialkraft: 500 N Wellenmitte SM 56.1.18 76 0.125
Schmierung: Lebensdauer-Fettschmierung
zulassige Betriebstemperatur: -25°C bis +90°C SM 56.2.18 102 0.25
Einbaulage: ~ beliebig SM 56.3.18 130 0.375
M5 x 8
- ~ E »1 25 . -
© =} = s ©
S I S | CRRO B B S g
30 M20x1 5/ T Zentrierung M5 x 12,
Passfeder DIN 6885 T1, ’ | DIN 322, Blatt2, Form DS
Form A, A5 x 5 x 25 3 A L3
. 052
(Klemmkastenversion)
35 060
Planetengetriebe Serie PE
max. Abtriebsmoment Tragheits- absolutes Gewicht | <=
Nl moment Verdreh- ﬁ
bezogen auf Verdreh- spiel Wirkungs- Lange ohne g
Obor- Motorwelle steifigeit Winkel- grad A Motor =
Typ setzung SM 56.1 SM 56.2 SM 56.3 107 kgem? Nm/arcmin minuten ca. % mm kg brs
PE3 3 1.1 2 3.2 6.5
PE4 4 1.5 2.7 4.3 3.3
23 <10 96 55 0.65 1
PE5 5 1.9 3.8 5.4 22
PE8 8 3.1 5.4 8.6 1.2
PE9 9 3.3 5.7 9.2 7.2
PE12 12 4.4 7.7 12.2 7
PE15 15 5.5 9.6 15.3 24
PE16 16 5.7 10.2 16.3 34
PE20 20 7.3 12.8 20.4 24 25 <12 94 67 0.82 2
PE25 25 9.1 15.9 255 23
PE32 32 1.7 20.4 32.6 1.2
PE40 40 14.6 255 40 1.2
PEG4 64 18 18 18 1.0
PE60 60 20.6 36 44 24
PES80 80 27,5 44 44 24
PE100 100 34.4 44 44 24
PE120 120 413 44 44 1.2
PE160 160 44 44 44 0.1 2.5 <15 90 80 1 3
PE200 200 40 40 40 0.1
PE256 256 44 44 44 0.1
PE320 320 40 40 40 0.1
PE512 512 18 18 18 0.1
Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 56.2.18J3PES8

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes
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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 56 PRA

Schutzart:  IP64 Motortyp Liange L3 = 1 Tragheitsmoment
Abtriebswellenlager: Rillenkugellager (ohne Getriebe)
. . k 2
Max. zul. Axialkraft: 330 N pe 0gen auf mm gem
Max. zul. Radialkraft: 220 N Wellenmitte SM 56.1.18 76 0.125
Schmierung: Lebensdauer-Fettschmierung
zulassige Betriebstemperatur: -25°C bis +90°C (Kurzfristig bis +120°C) ileB21E Uz iz
Einbaulage: beliebig SM 56.3.18 130 0.375
18
|
o =@ o
< Yo} o J— I ) L . — . —} -
N -~ 'e)
E O [m] 4 =
| ©

5 27 M20x1.5/ !

Passfeder — = 033

Zentrierung
DIN 6885 T1 29 A L3 060 DIN 332 DM4

A3x3x18 (Klemmkastenversion)
Planetengetriebe Serie PRA

max. Abtriebsmoment Gewicht | =

Nm g

Tragheits- Verdreh- Verdreh- Wirkungs- Lange ohne 3

. moment steifigeit spiel grad A Motor £

Uber- 3

Typ setzung SM 56.1 SM 56.2 SM 56.3 kgem? Nm/arcmin arcmin ca. % mm kg ;
PRA4 4 1.5 2.7 4 0.060
PRA5 5 1.9 3.8 45 0.058

0.4 <20 96 66 0.3 1
PRA7 7 2.7 4.5 45 0.057
PRA9 9 34 4 4 0.056
PRA16 16 0.060
PRA20 20 0.058
PRA25 25 0.058

5] 0.5 <25 94 82 0.4 2
PRA28 28 0.058
PRA35 35 0.057
PRA49 49 0.057
PRA64 64 0.03
PRA8O 80 0.03
PRA100 100 0.03
PRA140 140 0.03

5 0.6 <30 90 93 0.5 3
PRA175 175 0.03
PRA245 245 0.03
PRA343 343 0.03
PRA729 729 0.03

Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 56.2.18 M3 PRA20

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes
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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 56 PR

Schutzart:  IP64 Motortyp Linge L3 = 1 Tragheitsmoment
Abtriebswellenlager: Rillenkugellager (ohne Getriebe)
Max. zul. Axialkraft: 1080 N ,05en auf il e
Max. zul. Radialkraft: 930 N  Wellenmitte SM 56.1.18 76 0.125
Schmierung: Lebensdauer-Fettschmierung
zulassige Betriebstemperatur: -25°C bis +90°C (Kurzfristig bis +120°C) Sl e e
Einbaulage: beliebig SM 56.3.18 130 0.375
25_,,.25 | |=—M5x 10
Ye)
©
© = ‘-QL — d
© o <+ — e === B —. =¥ . = \2 | —. — — C°¢
m] = h N
O mpy
‘ (@)
30 M20x1.5/ !
Passfeder - 25 052 .
DIN 6885 T1 8 A L3 Zentrierung
A5 x 5 x 25 39 : 065 DIN 332 DM5
(Klemmkastenversion)
Planetengetriebe Serie PR
max. Abtriebsmoment Gewicht | =
Nm &
Tragheits- Verdreh- Verdreh- Wirkungs- Lange ohne <
. moment steifigeit spiel grad Motor £
Uber- S
Typ setzung SM 56.1 SM 56.2 SM 56.3 kgem? Nm/arcmin arcmin ca. % mm kg ;
PR3 3 1.1 2 3.2 0.367
PR4 4 1.5 2.7 4.3 0.324
PR5 5 1.9 3.8 5.4 0.314 1.6 12 97 90.5 1.3 1
PR7 7 2.7 518 7.6 0.304
PR10 10 3.8 7.6 10.8 0.299
PR16 16 5.7 10.2 16.3 0.321
PR20 20 7.3 12.8 19 0.313
PR25 25 9.1 15.9 21 0.311
PR28 28 10.2 17.8 21 0.303
PR35 35 12.7 21 21 0.303 2 15 94 114.5 1.7 2
PR40 40 14.6 21 21 0.299
PR50 50 18.2 21 21 0.299
PR70 70 17 17 17 0.298
PR100 100 16 16 16 0.298
PR120 120 21 21 21 0.059
PR160 160 21 21 21 0.059
PR200 200 21 21 21 0.059
PR250 250 21 21 21 0.059
21 20 90 132 2 3
PR350 350 21 21 21 0.059
PR500 500 21 21 21 0.059
PR700 700 19 19 19 0.059
PR1000 1000 18 18 18 0.059

Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes

Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 56.2.18 M3 PR10

33
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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 87 PE / SM 88 PE

. Motortyp Lange L3 £ 1 Tragheitsmoment
SChUtZart. IP54 mm (ohne Getriebe) kng2
Abtriebswellenlager: Kugellager SM 87118 855 0.65
Max. zul. Axialkraft: 1200 N e 0gen auf SM 87.2.18 17.5 1.3
Max. zul. Radialkraft: 950 N Wellenmitte SM 87.3.18 149.5 1.95
Schmi - Leb d hmi SM 87.4.18 181.5 2.6
o . chmierung: e ens. auerschmierung SM 88.1.18 935 135
zulassige Betriebstemperatur: -25°C bis +90°C SM 88.2.18 1255 27
Einbaulage: beliebig SM 88.3.18 157.5 4.05
SM 88.4.18 189.5 5.4
A28 A M6 x 10
i
= =
5 0 o © 0 o
o I N N . . . — —_— —_ — 1 —_ . — 0 .= = . —_ —_ —_ . ~
= 8 J 5 o -0 8 5, R
36 . entrierung
Passfeder 3 M20x1.5 — | M6 x 16,
DIN 6885 T1 T DIN 322,
40 A L3 186 Blatt 2
6 x6x28 - ’
(Klemmkastenversion) Form DS
Planetengetriebe Serie PE
max. Abtriehsmoment Tragheits- absolutes Gewicht| §
moment Verdreh- :
bezogen auf | Verdreh- spiel Wirkungs- | Lange ohne [
. Motorwelle | steifigeit ' grad A Motor | ‘5
Uber- SM SM SM SM SM SM SM SM Winkel- -
Typ |setzung| 871 | 881 87.2 | 88.2 | 87.3 | 883 | 874 | 884 1072 kgecm? | Nm/arcmin | minuten ca. % mm kg L)
PE3 8 4.3 7.2 86 | 144 | 129 | 216 | 17.3 | 288 63
PE4 4 5.8 9.6 1.5 | 19.2 | 17.2 | 28.8 23 38.4 25
6 <7 96 72 1.6 1
PES5 5 7.2 12 14.4 24 21.6 36 28.8 48 14
(93.5)
PE8 8 115 | 192 | 23 | 384 | 345 | 50 | 46.1 | 50 8 (EEEAY
PE9 9 12.7 | 211 | 254 | 423 38 63.4 | 50.7 | 84.6 63
PE12 12 16.9 | 28.2 | 33.8 | 56.4 | 50.7 | 84.6 | 67.7 | 112.8 26
PE15 15 212 | 352 | 423 | 70.5 | 63.4 | 1058 | 84.6 110 62
PE16 16 226 | 376 | 451 | 752 | 67.6 | 1128 | 90.2 | 120 25
PE20 20 28.2 47 56.4 94 846 | 120 | 112.8 | 120 15 6.5 <9 94 89 2.2 2
PE25 25 35.3 | 58.7 | 70.5 110 | 105.7 | 110 110 110 15 (110.5)
(bei SM 88.4)
PE32 32 451 | 75.2 | 90.2 120 120 120 120 120 8
PE40 40 56.4 94 110 110 110 110 110 110 8
PE64 64 50 50 50 50 50 50 50 50 6
PE60 60 81 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 25
PE80 80 108 120 120 120 120 120 120 120 18
PE100 100 120 120 120 120 120 120 120 120 15
PE120 120 110 110 110 110 110 110 110 110 60
PE160 160 120 120 120 120 120 120 120 120 8 6.3 <1 90 106.5 2.8 3
PE200 200 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 8 (127)
(bei SM 88.4)
PE256 256 120 120 120 120 120 120 120 120 8
PE320 320 110 110 110 110 110 110 110 110 6
PE512 512 50 50 50 50 50 50 50 50 6
Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 87.1.18 M3 PE8

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes
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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 87 PR / SM 88 PR

. Motortyp Lange L3 £ 1 Tragheitsmoment
SChUtZart. IP64 mm (ohne Getriebe) kgcmz
Abtriebswellenlager: Rillenkugellager SM 87.1.18 855 0.65
Max. zul. Axialkraft: 2180 N bezogen auf SM 87.2.18 117.5 1.3
Max. zul. Radialkraft: 1770 N Wellenmitte SM 87.3.18 149.5 1.95
. . SM 87.4.18 181.5 2.6
. . Schmierung: Lebens.dauer-Fettschmlerung SN 831,18 935 T35
zulassige Betriebstemperatur: -25°C bis +90°C (kurzfristig bis +120°C) SM 88.2.18 1255 27
Einbaulage: beliebig SM 88.3.18 157.5 4.05
SM 88.4.18 189.5 5.4
3 ,.,..32
[fe} = wol g © [t} 0
o 0 3¢ < - —. 44 = —. . 4 R [ B R | R R — N ©
o *° o l O m] N ®
]
40 28 /
Passfeder
gl M20x1.5 )
DIN 6885 T1 49 A L3 086 Zentrierung
A6 x 6 x 32 - DIN 332 DM6
(Klemmkastenversion)
Planetengetriebe Serie PR
max. Abtriebsmoment Gewicht | <
Nm 8
=
Tragheits- | Verdreh- | Verdreh- | Wirkungs- | Lange ohne [
N moment steifigeit spiel grad A Motor "5
Uber- SM SM SM SM SM SM SM SM -
Typ |setzung| 871 | 881 | 87.2 | 88.2 | 87.3 | 883 | 874 | 88.4 kgem? Nm/arcmin arcmin ca. % mm kg L)
PR3 3 4.3 7.2 86 | 144 | 129 | 216 | 17.3 | 28.8 1.62
PR4 4 5.8 9.6 115 | 19.2 | 17.2 | 28.8 23 38.4 1.44
PR5 5 7.2 12 14.4 24 21.6 36 28.8 48 1.36 4.8 10 96 112 2.6 1
PR7 7 10.1 | 16.8 | 20.2 | 33.6 | 30.2 43 40.3 43 1.30
PR10 10 14.4 24 28.8 35 35 35 35 35 1.27
PR16 16 226 | 376 | 451 55 55 55 55 55 1.42
PR20 20 28.2 47 55 55 55 55 55 55 1.35
PR25 25 353 | 58 58 58 58 58 58 58 1.35
PR28 28 39.5 55 55 55 55 55 55 55 1.29
PR35 35 49.5 58 58 58 58 58 58 58 1.29 6 15 94 143 3.5 2
PR40 40 55 55 55 55 55 55 65 55 1.26
PR50 50 58 58 58 58 58 58 58 58 1.26
PR70 70 50 50 50 50 50 50 50 50 1.26
PR100 100 35 35 35 35 85 35 35 35 1.20
PR120 120 55 55 55 55 55 55 55 55 0.34
PR160 160 55 55 55 55 55 55 55 55 0.34
PR200 200 58 58 58 58 58 58 58 58 0.34
PR250 250 58 58 58 58 58 58 58 58 0.34
5.5 20 90 164 4 3
PR350 350 58 58 58 58 58 58 58 58 0.34
PR500 500 58 58 58 58 58 58 58 58 0.34
PR700 700 50 50 50 50 50 50 50 50 0.34
PR1000 | 1000 35 35 35 35 85 35 85 35 0.34
Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 87.2.18 M6 PR10

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes
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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 107 PE

i Motortyp Lange L3 £ 1 Tragheitsmoment
Schutzart: I1P54 (ohne Getriebe)
Abtriebswellenlager: Kugellager mm kgem?
Max. zul. Axialkraft: 2800 N e 0gen auf
. . SM 107.1.18 111 4
Max. zul. Radialkraft: 2000 N Wellenmitte
Schmierung: Lebensdauerschmierung SM 107.2.18 161 8
zulassige Betriebstemperatur:  -25°C bis +90°C SM 107.3.18 211 12
Einbaulage: beliebig S A P =
5 40 M10 x 16
o = =
5 os 8 osl-{-- 1O -0 - 1T - -8 |- -8
o Y o i
Zentrierung
| / M10 x 22,
Passfeder 30 4 M20x1.5 gllz’a\it3222’
DIN 6885 T1 55 A 57.5 L3 :
} Form DS
8x7x40 (Klemmkastenversion)
Planetengetriebe Serie PE
max. Abtriebsmoment Trigheits- absolutes Gewicht | =
Nm moment Verdreh- 2
bezogen auf Verdreh- spiel Wirkungs- | Lange ohne g
Ober- Motorwelle | steifigeit Winkel- grad A Motor =
Typ setzung | SM 107.1 | SM 107.2 | SM 107.3 | SM 107.4 | 107 kgecm? Nm/arcmin minuten ca. % mm kg @
PE3 3 10.8 20.8 29.7 39.4 26
PE4 4 14.4 27.7 39.6 52.6 1.79
12 <7 96 74 6.5 1
PE5 5 18 34.7 49.5 65.7 1.53
PES 8 28.8 55.4 79.2 105 1.32
PE9 9 30.6 58.9 84.2 112 2.62
PE12 12 40.8 78.5 12 149 2.56
PE15 15 51 98.2 140 186 2.53
PE16 16 54.4 105 150 198 1.75
PE20 20 68 131 187 248 1.5 13 <9 94 101 9 2
PE25 25 85 164 230 230 1.49
PE32 32 109 209 260 260 1.3
PE40 40 136 230 230 230 1.3
PE64 64 120 120 120 120 1.3
PE60 60 192 260 260 260 2.57
PES80 80 256 260 260 260 1.5
PE100 100 260 260 260 260 1.5
PE120 120 230 230 230 230 25
PE160 160 260 260 260 260 1.3 12 <11 90 128 1.5 3
PE200 200 230 230 230 230 1.3
PE256 256 260 260 260 260 1.3
PE320 320 230 230 230 230 1.3
PE512 512 120 120 120 120 1.3

Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes

Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 107.2.18 M12 PE8




STOGRA ANTRIEBSTECHNIK GMBH www.stoegra.de Schrittmotoren Katalog 2016

Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 107 PR

. Motortyp Linge L3 * 1 Tragheitsmoment
Schutzart: 1P64 (ohne Geriebe)

Abtriebswellenlager: Rillenkugellager mm kgeme?
Max. zul. Axialkraft: 3730 N pey0gen auf

. . SM 107.1.18 111 4
Max. zul. Radialkraft: 3000 N Wellenmitte

Schmierung: Lebensdauer-Fettschmierung SMOZ2S Lol <

zulassige Betriebstemperatur:  -25°C bis +90°C (kurzfristig bis +120°C) SM 107.3.18 211 12

Einbaulage: beliebig S e 261 16

40

0 80 h7
0 25 k6
i
i
I
i
i
i
i
i
\

\

\
|
i
i
i

50
Passfeder 10 31 M20x1 .5/

DIN 6885 T1 I - 500 Zentrierung
A8 X7 x40 61 A L3 0120 DIN 332 DM10
(Klemmkastenversion)
Planetengetriebe Serie PR

max. Abtriebsmoment Gewicht | £

Nm o

Tragheits- Verdreh- Verdreh- Wirkungs- | Lange ohne <

. moment steifigeit spiel grad A Motor &

Uber- 3

Typ setzung | SM 107.1 | SM 107.2 | SM 107.3 | SM 107.4 kgem? Nm/arcmin arcmin ca. % mm kg ;
PR3 3 10.8 20.8 29.7 39.4 3.66
PR4 4 14.4 27.7 39.6 52.6 297

PR5 5 18 34.7 49.5 65.7 2.68 10 10 96 135 6 1
PR7 7 255 48.6 69.3 90 2.48
PR10 10 36 69.4 80 80 2.39
PR16 16 54.4 100 100 100 2.96
PR20 20 68 100 100 100 2.68
PR25 25 85 110 110 110 2.67
PR28 28 95.2 100 100 100 2.48

PR35 35 110 110 110 110 2.47 13 15 94 171 8.6 2
PR40 40 100 100 100 100 2.40
PR50 50 110 110 110 110 2.39
PR70 70 95 95 95 95 2.39
PR100 100 85 85 85 85 2.39
PR120 120 100 100 100 100 1.32
PR160 160 100 100 100 100 1.32
PR200 200 100 100 100 100 1.32
PR250 250 110 110 110 110 1.32

12 20 90 195 10 3
PR350 350 110 110 110 110 1.32
PR500 500 110 110 110 110 1.32
PR700 700 95 95 95 95 1.32
PR1000 1000 70 70 70 70 1.32

Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 107.2.18 M12 PR10

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes
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SM-Zusatze

Schrittmotor mit integriertem Drehgeber

Ein Schrittmotor lauft im stérungsfreien Betrieb synchron zu den ankommenden Steuerimpulsen, d.h. die Schrittfrequenz des Motors

(= Rotorbewegung) ist synchron mit der Steuerfrequenz (= umlaufendes Statorfeld im Motor).

Bei einer Belastung des Motors (z.B. durch eine statische Last an der Rotor-Welle oder durch Beschleunigen des Motors) kann die
Schrittfrequenz des Motors kurzfristig innerhalb eines bestimmten maximalen Bereichs von der Steuerfrequenz abweichen. Dies

fiihrt zu einer Anderung des Lastwinkels (Abweichung der Ist-Position des Rotors von seiner Soll-Position).

Schrittmotor mit integriertem Drehgeber E50

Der Drehgeber E50 erfaRt die Schritte des Motors. In Verbindung mit einer STOGRA-Ansteuereinheit Serie SE... E50 oder
SERS ... E50 kann damit der Lastwinkel des Schrittmotors erfat und tiberwacht werden. Bei Uberschreiten des maximal zulés-
sigen Lastwinkels (z.B. beim AbriR des Motorlaufs durch mechanische Uberlast) wird von der Ansteuereinheit ein Fehlersignal
erzeugt.

Besondere Merkmale

B Einfache und kostengiinstige Ausfiihrung

(basierend auf Magnettechnik mit Hallsensoren)

Keine Anderung der AuBenabmale des Motors im Vergleich
zur Standardausfiihrung mit Klemmkasten (Ausnahme SM 56)

Der Drehgeber ist im Motor integriert. Dadurch ist ein Mehraufwand
an SchutzmaBnahmen nicht notwendig — lieferbar bis IP68

Alle Anforderungen durch mechanische und klimatische Umwelt-
bedingungen werden erfiillt. AuRerst robuster Drehgeber,

der auch hohe Anforderungen durch mechanische und klimatische
Umweltbedingungen (Schttel-, StoR-, Schockfestigkeit, Temperatur
und Feuchte) erfiillt .

Auswertung der Drehgebersignale mit Realisierung einer Last-
winkeliiberwachung mit Standard-Ansteuereinheiten von STOGRA

Technische Daten E50

Elektrische Daten

Versorgungsspannung: 5 bis 24VDC
Stromaufnahme: typ. ca 35mA (Ausgange unbelastet) — Ausgange mit je max. 100mA / belastbar
Betriebstemperatur: -40 bis 125°C

Ausgéange

= Tastverhaltnis 1:1 + max. 20% Tastfehler
= Bipolar — nach VCC und GND schaltend
= Impulsfrequenz mind. 20 kHz

Signalausginge

= 2 x 50 Impulse/Umdrehung — Rechtecksignale A und B Am

mit jeweils invertierten Signalen Aund B

AL L
0 R P B
L N e e

AnschluB

Anschlufd Gber Schraubklemmen fir Nennquerschnitt max. 1mm? (26 — 16AWG)
Optional mit Steckeranschluf® erhaltlich (siehe Seite 22 — 24)

Abmalfle wie Standardmotor! (Ausnahme Serie SM 56 — siehe Tabelle Seite 39)
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SM-Zusatze

Schrittmotor mit integriertem Drehgeber H200 und H500

Besondere Merkmale

B Der Drehgeber ist im Motor integriert
Ein Mehraufwand an SchutzmaRRnahmen ist
nicht notwendig

B Lieferbar bis IP68

m Alle Anforderungen durch mechanische
und klimatische Umweltbedingungen
(Schittel-, StoRk-, Schockfestigkeit,
Temperatur und Feuchte) werden erflllt.

B Auswertung der Drehgebersignale mit
Realisierung einer Lastwinkeliberwachung
z.B. mit Positioniersteuerungen
Typ SERS... E50 von STOGRA

Technische Daten H200 und H500

Technische Daten H200 und H500

= Optischer Drehgeber

= Versorgungsspannung: 5 VDC

= Stromaufnahme: typ. ca 35mA (Ausgange unbelastet) — Ausgange mit je max. 100mA / belastbar
= Betriebstemperatur: -40 bis 100°C

Ausgiange Signalausginge

= 2 x 200 Impulse pro Umdrehung bei H200

2 x 500 Impulse pro Umdrehung bei H500 A

Rechtecksignal A und B, A

mit jeweils invertierten Signalen Aand B —\—,T
= H200 und H500: Nullimpuls und B

invertierter Nullimpuls — 1 Impuls pro Umdrehung g_,——|—,—\—,_
= Tastverhaltnis 1:1 + max. 10% Tastfehler
» Bipolar — nach VCC und GND schaltend ' D

= |Impulsfrequenz mind. 100 kHz I

AbmaRe

Die geanderten Abmalle im Vergleich zu Standardmotoren entnehmen Sie der Tabelle auf Seite 39

Anschiu

Anschlufy tber Schraubklemmen fiir Nennquerschnitt max. 1mm? (26 —16AWG)
Optional mit Steckeranschlu® erhaltlich (siehe Seite 22 — 24)

39
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40 | SM-Zusatze

Schrittmotor mit Haltebremse

Haltebremsen werden in vertikalen Achsen (Z-Achsen) als Strom-
Bremsentyp: Permanentmagnetbremse ausfallbremsen eingesetzt.
Versorgungsspannung: 24VDC (-10% / +15% . . .
B tg' bgt P i 9 10(0°C ? 0) Beim Abschalten der Spannungsversorgung einer Maschine oder
etriebstemperatur. m.ax. . bei einem unvorhergesehenen Stromausfall wird die Motorwelle
Schutzart: wie Motor — bis IP 68 gebremst.
Bremse in Motorgehause integriert . .. . .
g g Um die Bremse zu I6sen, mul sie mit 24 VDC versorgt werden.
[
- -4 — - - =
| Die AbmalRe der jeweiligen Motoren entnehmen Sie der Ubersicht auf Seite 39.
Schrittmotor mit Haltebremse Bremse
Tragheitsmoment Schaltzeit
elektr.
Leistung /
Halte- Strom
Serie Typ Gewicht Gesamt Bremse moment EIN AUS bei 24 VDC
kg kgcm? kgcm? Nm ms ms W/ mA
SM 56.1.18...B 0.8 0.15
56 SM 56.2.18...B 1.2 0.27 0.02 1 7 15 10/ 417
SM 56.3.18...B 1.6 0.4
SM 87.1.18...B 2.1 0.8
SM 87.2.18..B 3 1.45
87 0.15 45 20 15 12 /500
SM 87.3.18...B 4 2.1
SM 87.4.18..B 5 2.75
SM 88.1.18...B 2.3 1.5
SM 88.2.18...B 3.2 2.85
88 0.15 45 20 15 12 /500
SM 88.3.18...B 4.2 4.2
SM 88.4.18...B 5.2 5.55
SM 107.1.18...B 5.2 4.65
SM 107.2.18...B 8.1 8.65
107 0.63 6 35 25 18 /750
SM 107.3.18...B 10.7 12.65
SM 107.4.18..B 13.4 16.65

AnschluB der Bremse

Phase 1

+Bremse

SM 87, SM 88, SM 107

Relais, Schalter,
Halbleiter

Bremse + O——— —

4— Freilaufdiode ZS @+ 24 VDC

Bremse - O
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SM-Zusatze

AbmaRe Schrittmotor mit Getriebe, Drehgeber und Bremse

| L3 | ‘
B
S | N o
SM 87.2 SM 87.3 SM 87.2
mit Bremse mit Drehgeber H200 mit Bremse
und Drehgeber H200
Bremse Bremse
Gesamtlinge Standard und und
L3 £0.5 mm Klemmkasten Bremse E50 H200/H500 E50 H200/H500
SM 56.1 76 116 88 98 128 137.5
SM 56.2 102 142 114 124 154 163.5
SM 56.3 130 170 142 152 182 191.5
SM 87.1 85.5 131 85.5 104 131 153
SM 87.2 117.5 163 117.5 136 163 185
SM 87.3 149.5 195 149.5 168 195 217
SM 87.4 181.5 227 181.5 200 227 249
SM 88.1 93.5 139 93.5 112 139 161
SM 88.2 125.5 171 125.5 144 171 193
SM 88.3 157.5 203 157.5 176 203 225
SM 88.4 189.5 235 189.5 208 235 257
SM 107.1 11 168 11 136 168 193
SM 107.2 161 218 161 186 218 243
SM 107.3 211 268 211 236 268 293
SM 107.4 261 318 261 286 318 343
SM 168.1 179 179
SM 168.2 254 254
Kabelverschraubungen
Gewinde Fiir Kabel ¥ Schlisselweite Anschliisse im Motorklemmkasten Bestellbezeichnung
— mm mm
I
M16 x 1.5 5..9 17 Drehgeber und Bremse KV - M16 x 1.5
M20 x 1.5 9..13 22 Schrittmotorphasen KV - M20 x 1.5

Metrische EMV Kabelverschraubungen:

B Schutzart IP68 bis 5 bar

B Material Messing galvanisch vernickelt
u fir Kabel mit Schirmung

B Dichtringe aus Neoprene

B O-Ring am Anschlufigewinde
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