stoqgra

SM56.2,18 1,5
Widerstand/Ph 3.8 Ohm
g Indluktivitét/Ph 9 mH
H L
Isofterstoffklasse F
Schrittwinke 1.8° + 3%
Haltemoment 0,85 Nm
hatemoment 0.017Nm
§ gtzﬁf:r%uenz 1.35 khz
% Btgtfie'bsfreq uenz 18 khz
E Ei?;cr}lrc;itsmoment 0.25 kgem®
g I;gg:irall:?eiastung 80N
Ir_aaé;islrbelastung 150N
Gewicht G78 kg
Eﬁe:;ifebstgmperatur 10° e
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Bild 1 Betrisbsgrenzmoment
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Bild 3 Betriebsgrenzstrom (max. Stromaufn. von Netzversorgung)
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Bild 1 Betriebsgrenzmoment

SM56.2.184J 2 _ [
. 08
Widerstand/Ph 2,6 Ohm s
= ] -
1] . ru
& | Induktivitét/Ph 5mH 06 | I~
m] - R
@ | Strom/Ph e
E unipolar 2A 04 \ "\\
% StromiPh na A ~ T
2 | bipolar ' - U=60VDC
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0 4 8 12 16 20 24 28  [kHz] BOO Schitt/U
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Selbst- Bild 2 Beschisunigung (mi :
(mit ext. Trighsismoment Jayg
haltemoment 0,017 Nm ms] gung g il M),.
c | Max 1,8° F i !
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- SMB58.2.18JJ3
Widerstand/Ph 1,2 Ohm

g Induktivitéit/Ph 26 mH
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3 o 42A

" | Isolierstoffklasse F
Schrittwinkel 1.8°+t 3%
Haltemoment 0,86 Nm
‘ ﬁ:tttgsr};oment 0,017 Nm

§ g%%%u%z 1,4 kHz

% Bétriei)sﬁequenz 16 kHz

£ e tsmoment | 925 keem®

é tghg:’_r::elamung 80 N
if.:g:lrbelastung 150 N
Gewicht 0,78 kg
mebstemperglur 1o C
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. Bild 2 Beschieunigung (mit axt. Trigheitsmoment Jgxi )
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Bild 3 Betriebsgrenzstrom (max. Stromaufn. von Netzversorgung)
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